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| DISCIPLINA: Controle de Sistemas Dinamicos

[ cODIGO: GO5CSDI0.01

VALIDADE: A partir de 02/2021

Carga Horaria:

Total: 60 horas/aula

Modalidade: Teodrica
Classificacao do Conteuido pelas DCN: Profissional

Ementa:

Semanal: 04 aulas

Créditos: 04

Introducdo aos sistemas de controle; funcbes de transferéncia e algebra de blocos;
técnicas de andlise de sistemas dinamicos: resposta temporal, diagramas de Bode,
lugar das raizes; técnicas de compensacdo no tempo e em frequéncia; estabilidade
de sistemas dinamicos continuos no tempo; aspectos de projeto e simulacdo de
sistemas dinamicos.

Cursos Periodo Eixo Obrig. | Optativa
Engenharia de|6° Sistemas e processos produtivos X
Computacéao

Departamento/Coordenacao:

INTERDISCIPLINARIDADES

Pré-requisitos

Caédigo

Métodos numeéricos computacionais

GO5MNCO0.01

Co-requisitos

Lab. de controle de sistemas dinamicos

GO5LCSDO0.01

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 |Propiciar ao aluno conhecer os fundamentos teéricos do controle de sistemas dindmicos

2 | Conhecer os principais métodos e técnicas matematicas e computacionais para modelar,
simular e controlar sistemas dinamicos

3 |Conhecer métodos e técnicas para a andlise de desempenho de comportamento dos
sistemas dinamico

4 | Conhecer algumas aplicacGes em engenharia de controle de sistemas dinamicos

Unidades de ensino

Carga-horaria
Horas/aula

diagrama de

blocos

1|Introducéo aos sistemas de controle, linearizacdo de sistemas 10
dindmicos néo lineares, revisdo de transformada de Laplace,
fungBes de transferéncias e solu¢des de EDOs, operacdes com
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2 | Caracteristicas de sistemas de controle; desempenho de 6

sistemas realimentados: sistemas de primeira ordem; e
desempenho de sistemas realimentados: sistemas de segunda
ordem

Estabilidade de SLCIT: critério de Routh-Hurwitz 4

AW

Lugar Geométrico das Raizes; projeto de compensadores pelo 20
LGR: avanco de fase; e projeto de compensadores pelo LGR:
atraso de fase

Resposta em frequéncia: diagrama de Bode; estabilidade no 20
dominio da frequéncia; projeto de compensadores pelo
diagrama Bode: avanco de fase; e projeto de compensadores
pelo diagrama Bode: atraso de fase

Total 60
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