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Carga Hordaria:

Modalidade: Teodrica
Classificagao do Conteudo pelas DCN: Profissional

Ementa:

A partir de 02/2022

Total: 60 horas/aula  Semanal: 04 aulas

Término: -

Créditos: 04

Introdugao aos sistemas de controle; fungbes de transferéncia e algebra de blocos; técnicas de
analise de sistemas dinamicos: resposta temporal, diagramas de Bode, lugar das raizes; técnicas de
compensagéo no tempo e em frequéncia; estabilidade de sistemas dindmicos continuos no tempo;
aspectos de projeto e simulacdo de sistemas dindmicos.

Cursos Periodo Eixo Obrig. Optativa
Engenharia de 6° Sistemas e Processos Produtivos X
Computagdo

Departamento/Coordenagao: Departamento de Informatica, Gestdo e Design/ Engenharia da
Computacao

INTERDISCIPLINARIDADES

Pré-requisitos

Cédigo

Métodos Numéricos Computacionais

Co-requisitos

Lab. de Controle de Sistemas Dinamicos

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

Compreender os conceitos que embasam a analises de sistemas dindmicos

Interpretar graficos de comportamento de variaveis

Aplicar técnicas de controle de processos

Entender a relagao entre sinais expressos no dominio do tempo e da frequéncia
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Projetar sistemas computacionais estaveis

Unidades de ensino

Carga-horaria

Horas/aula

1| Resposta temporal dos sistemas
¢ Sistemas massa mola

¢ Sistemas eletroeletrénicos
¢ Sistemas hidraulico pneumaticos

10

2 | Teoria de Sinais
¢ Sistemas lineares e invariantes no tempo

e Série de Fourrier e Transformada de Fourrier (continuo e discreto)

e Transformada de Laplace

25

3| Técnicas de analise de sistemas dinamicos
¢ Sistemas de 12 e 22 ordem
¢ Estabilidade de sistemas dinamicos continuos

e Diagrama de Bode
e Lugar das Raizes

e Técnicas de compensacao no tempo e frequéncia ( PID)

25

Total

60
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