MINISTERIO DA EDUCAGAO ,
CENTRO FEDERAL DE EDUCACAO TECNOLOGICA DE MINAS GERAIS
DIRETORIA DE GRADUAGAO

CEFET-MG

Plano Didéatico Campus: V - DIVINOPOLIS

DISCIPLINA: Tépicos Especiais em Modelagem e | CODIGO:GTO5MCP007.1
Controle de Processos: Robética Movel

Periodo Letivo: 2° Semestre / 2022

Carga Horéria: Total: 60 horas Semanal: 4 aulas Créditos: 04
Modalidade: Teorica/Prética

Classificacdo do Conteudo pelas DCN: Profissionalizante

Departamento/Coordenacao: Departamento de Engenharia Mecatronica (DEMDV)
Professor (a): Adriano Nogueira Drummond Lopes e Jean Carlos Pereira

Técnicas Utilizadas Atividades Avaliativas Valor
Aula expositiva em quadro. Provas escritas 20
Aula com uso de projetor multimidia. Trabalhos préticos. 80
Aulas préaticas em laboratério. Total | 100

Trabalho pratico individual.
Trabalho pratico em equipe.

Atividades Complementares:

Trabalhos em plataformas de simulagé&o virtuais baseadas em GAZEBO/ROS, Estudo
de documentacédo técnica dos referidos ambientes de desenvolvimento. Realizacdo
de trabalhos praticos individuais e em equipe.

Horario semanal e local para atendimento extraclasse aos alunos:

Local: Sala de aula.

Horéario semanal: de acordo com alocacao definida pela comisséo de horarios.
Horario de atendimento extraclasse: demais horarios dos docentes na instituicao.

Bibliografia Adicional:
(relacdo de textos ou materiais didaticos ndo constantes do plano de ensino)
1 | Notas de Aula.

Cronograma

Data Atividade

10/08/22 | Semana de acolhimento.

12/08/22 | Semana de acolhimento.

17/08/22 | Apresentacao do Curso e introducdo a robotica movel (historico).
Introducéo a robdtica movel (perspectivas de pesquisa na area,

19/08/22 ~ . .

locomocao, tipos de veiculos).

24/08/22 | Preliminares matematicas (conjuntos, manifolds, vetores, matrizes).

26/08/22 | Introducédo a robdética mével (formas de locomocao).

31/08/22 | Preliminares matematicas (Movimento de corpos rigidos no R3).
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02/09/22 | Ambientes de simulac&o aplicados a robotica.

09/09/22 | Ambientes de simulacéo aplicados a robética.

14/09/22 | Modelagem cinematica de corpos rigidos moveis.

16/09/22 | Ambientes de simulacdo aplicados a robdética.

21/09/22 | Espaco de trabalho; Restricbes de movimento.

23/09/22 | Ambientes de simulac&o aplicados a robotica.

28/09/22 | Modelagem dinamica.

30/09/22 | Ambientes de simulagéo aplicados a robotica.

05/10/22 | Modelagem dinamica.

07/10/22 | Ambientes de simulacao aplicados a robética.

14/10/22 | Percepcdao (Introducao e definicao).

19/10/22 | Técnicas de controle.

21/10/22 Percepcao (principios de funcionamento de sensores utilizados em
robética movel).

26/10/22 | Técnicas de controle.

04/11/22 Perg:e_pgéo/(principios de funcionamento de sensores utilizados em
roboética movel).

09/11/22 | Navegacao e planejamento de movimento.

11/11/22 | Percepcéao (Representacdo de Incertezas)

16/11/22 | Prova tedrica.

18/11/22 | Percepcdo (Extracdo de caracteristicas do ambiente)

23/11/22 | Navegacao e planejamento de movimento.

25/11/22 | Percepcao (Extracdo de caracteristicas do ambiente)

30/11/22 | Navegacao e planejamento de movimento.

02/12/22 | Percepcao (Extracdo de caracteristicas do ambiente)

07/12/22 | Navegacao e planejamento de movimento.

09/12/22 | Percepcao (Extracdo de caracteristicas do ambiente)

14/12/22 | Navegacao e planejamento de movimento.

16/12/22 | Apresentacao de trabalho pratico final (navegacédo + controle).

Professores responsaveis:

Adriano Nogueira Drummond Lopes e Jean Carlos Pereira Data
W—o Ml"‘a“‘;" Do S 22/07/2022
Coordenador (a) do curso: Data:

Documento assinado digitalmente

JEAN CARLOS PEREIRA
Data: 22/07/2022 11:27:25-0300

Documento assinado digitalmente

ADRIANO NOGUEIRA DRUMOND LOPES
Data: 22/07/2022 11:37:01-0300
Verifique em https://verificador.iti.br

govb

Verifique em https://verificador.iti.br
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MINAS GERAIS FOLHA DE ASSINATURAS
SISTEMA INTEGRADO DE PATRIMONIO,

CEFET-MG ADMINISTRACAO E CONTRATOS

MINISTERIO DA EDUCACAO )
@ CENTRO FEDERAL DE EDUCAGAO TECNOLOGICA DE

Emitido em 22/07/2022
PLANO DIDATICO N° 1224/2022 - DEMDV (11.60.05)
(N° do Protocolo: NAO PROTOCOLADO)
(Assinado digitalmente em 22/07/2022 11:52 ) (Assinado digitalmente em 22/07/2022 13:10)
ADRIANO NOGUEIRA DRUMOND LOPES EDUARDO HABIB BECHELANE MAIA
PROFESSOR ENS BASICO TECN TECNOLOGICO COORDENADOR - TITULAR
DEMDV (11.60.05) CECOMDV (11.51.24)
Matricula: 2140714 Matricula: 2172988

(Assinado digitalmente em 22/07/2022 12:43)
JEAN CARLOS PEREIRA
PROFESSOR ENS BASICO TECN TECNOLOGICO
DEMDV (11.60.05)
Matricula: 2251127

Para verificar a autenticidade deste doqumento entre em https.//sig.cefetmg.br/documentos/ informando seu nimero:
1224, ano: 2022, tipo: PLANO DIDATICO, data de emissdo: 22/07/2022 e o cédigo de verificagdo: 916d9f6f34
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