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CAMPUS DIVINOPOLIS
DISCIPLINA: Controle Digital de Sistemas Dindmicos | CODIGO: G05CDSDO0.01

Inicio: margo/2023

Carga Horaria: Total: 60 horas/aula Semanal: 04 aulas/aula Créditos: 04
Natureza: Teorico

Area de Formagao - DCN:

Competéncias/habilidades a serem desenvolvidas (Para os cursos de Engenharia)
Departamento que oferta a disciplina: Departamento de Informatica, Gestdo e Design
(DIGDDV)

Ementa:

Introducdo ao controle digital de sistemas dindmicos; transformada Z e Z-modificada; funcdo de
transferéncia Z; estabilidade de sistemas amostrados; técnicas de compensacao; analise de elementos
dindmicos: atraso puro, capacidade, multicapacidade; analise de processos basicos: vazao, pressao, nivel
e temperatura; nogdes de aplicagbes de controladores l6gicos programaveis e controladores de processos.

Curso(s) Periodo Eixo Obrigatéria | Optativa
Engenharia da 7° Sistemas e Processos Produtivos X
Computacdo

INTERDISCIPLINARIDADES
Prerrequisitos

Controle de Sistemas Dinamicos
Lab. de Controle de Sistemas Dinamicos

Correquisitos
Lab. de Controle Digital de Sistemas Dinamicos

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante
1 lldentificar os sistemas de controle digital de sistemas dinamicos na engenharia da computagéo

2 |Analisar o comportamento dinamico dos sistemas digitais
3 [Conhecer os impactos dos parametros de controle nos sistemas digitais computacionais
4 |Aplicar técnica de controle adequada aos processos produtivos

Unidades de ensino Carga-horaria
Horas/aula

Introdugéo ao controle digital de sistemas dindmicos

Transformada Z

Transformada Z modificada

Funcao de transferencia Z

Estabilidade de sistemas amostrados

Técnicas de compensagao

IAnalise de sistemas dinamicos: atraso puro

IAnalise de sistemas dindmicos: capacidade

)Analise de sistemas dindmicos: multicapacidade

IAnalise de processos basicos

Nogbes de aplicagao de controladores légicos programaveis e controle de processos
Total |60

S O(O(O N[O~ W|IN|=-
IR EIENEIEIE Y R

JEEN QN




MINISTERIO DA EDUCACAO
CENTRO FEDERAL DE EDUCACAO TECNOLOGICA DE MINAS GERAIS
DIRETORIA DE GRADUACAO
CEFET-MG

Plano de Ensino

Bibliografia Basica
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Bibliografia Complementar

1 [LATHI, B. P. Sinais e sistemas lineares. 2a Edigdo. Bookman Companhia Editora,
2007.
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Editora UFMG, 2007.

3 |JASTROM, K.J., WITTENMARK, B. Computer-Controlled Systems: Theory
and Design. 3?. Edicdo. Dover Publications, 2011,

HESPANHA, J. P. Linear systems theory. Princeton University Press, 2018.
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