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Area de Formagao - DCN:

Competéncias/habilidades a serem desenvolvidas (Para os cursos de Engenharia)

Departamento que oferta a disciplina: Departamento de Informatica, Gestdo e Design

(DIGDDV)

Ementa:

Praticas em laboratério dos temas e topicos abordados na disciplina “Controle Digital de Sistemas
Dinamicos”, com énfase na modelagem, projeto, implementacéo e andlise de desempenho de sistemas de
controle; utilizagao de softwares de apoio a modelagem, projeto e simulagado computacional de sistemas de

controle, e.g., MATLAB ou similar.

Créditos: 02

Curso(s) Periodo Eixo Obrigatéria | Optativa
Engenharia da 7° Sistemas e Processos Produtivos X
Computacdo

INTERDISCIPLINARIDADES

Prerrequisitos

Controle de Sistemas Dinamicos
Lab. de Controle de Sistemas Dinamicos

Correquisitos

Controle Digital de Sistemas Dinamicos

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1

Utilizar as ferramentas para modeladegem computacional de controle digital de sistemas dinamicos

Gerar e analisar o comportamento dos sistemas digitais por meio de graficos

Conhecer os impactos dos pardmetros de controle nos sistemas digitais computacionais

2
3
4

IAplicar técnica de controle adequada aos processos produtivos

Unidades de ensino

Carga-horaria
Horas/aula

Introdugéo ao controle digital de sistemas dindmicos

Transformada Z

Transformada Z modificada

Funcao de transferencia Z

Estabilidade de sistemas amostrados

Técnicas de compensagao

IAnalise de sistemas dindmicos: atraso puro

IAnalise de sistemas dindmicos: capacidade

IAnalise de sistemas dindmicos: multicapacidade

IAnalise de processos basicos
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Nocgdes de aplicagcao de controladores légicos programaveis e controle de processos
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