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CAMPUS DIVINOPOLIS

DISCIPLINA: Laboratério de Teoria de Controle | CODIGO: GO5LTCO0.01

Inicio: 10/2024

Carga Horaria: Total: 30 horas/aula Semanal: 2 horas/aula Créditos: 02
Natureza: Pratica

Area de Formagao - DCN: Profissionalizante

Competéncias/habilidades a serem desenvolvidas: C03, C04, C06, C11, C12, C13, C16
Departamento que oferta a disciplina: Departamento de Computagio ( DECOM-DV)

Ementa: Praticas em laboratério dos temas e topicos abordados na disciplina “Teoria de Controle”

Curso(s) Periodo Eixo Obrigatéria | Optativa
Engenharia de 6° Sistemas de Automacao e Hardware X
Computacao

INTERDISCIPLINARIDADES

Prerrequisitos

Sinais e Sistemas Lineares

Correquisitos

Teoria de Controle

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 Interpretar o comportamento de variaveis e processos a partir dos graficos

IAplicar técnicas de controle de processos

Realizar aquisicdo de dados e monitorar sistemas

2
3 [Esbogar sinais expressos no dominio do tempo e da frequéncia
4
5

Projetar sistemas estaveis

Unidades de ensino Carga-horaria
Horas/aula
1 Apresentagéo da disciplina 2
2 [Funcgao de Transferencia e modelagem de sistemas dindmicos 2
3 [Representagao de sistemas dinamicos por diagrama de blocos e variaveis 4
de estado
4 |Andlise de resposta e critérios de estabilidade 2
5|Acgbes de controle Proporcional, Integral e Derivativo 4
6 |Analise da resposta no dominio do tempo e da frequencia: bode, Lugar das 8
raizes, Nyquist
7 |Projetode controladores 4
8 Introdugao ao controle digital 2
9 |Aplicagbes em engenharia de computagdo 2
Total 30
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