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Departamento que oferta a disciplina: DEM-DV 
 

Atendimento extraclasse aos alunos 

Local: Laboratório de Robótica (sala 305) 

Horário semanal: segunda, 13:50 a 15:30 

 

Metodologia de ensino  Atividades Avaliativas Valor 

- Aula expositiva  - 4 Tarefas práticas 4 x 20 

- Uso de quadro e datashow - 1 Lista de exercícios 20 

- Trabalhos práticos em grupo   

- Listas de exercícios    

 Total 100 

 

 
Recursos 

Quadro branco, datashow, simuladores computacionais, robôs didáticos, robô industrial. 

 

 

 
Cronograma 

Data Atividade 

10/10/2024 Apresentaçao da disciplina e do plano de curso. 

15/10/2024 Apresentação dos simuladores RoboAnalyzer e Webots. 

17/10/2024 Princípios da robótica industrial. Classificação quanto ao tipo de juntas. Principais aplicações. 

22/10/2024 Transformação de sistemas de coordenadas. 

24/10/2024 Modelagem cinemática direta e método de Denavit-Hartenberg. 

29/10/2024 Iniciação ao robô didático Robix. 

31/10/2024 Iniciação ao simulador RoboAnalyzer e Matriz de Transformação Homogênea. 

05/11/2024 Modelagem Cinemática Direta do robô 3R Cotovelar. 

07/11/2024 Prática de calibração do robô Robix. Obtenção dos Offsets e dos fatores de conversão. 

12/11/2024 MCD do robô 3R Cotovelar com deslocamento. 

14/11/2024 Término da prática de calibração e validação do robô Robix. 

19/11/2024 MCD do robô Robix. Construção do modelo do Robix no RoboAnalyzer. 

21/11/2024 Iniciação ao simulador RoboDK. Simulação de movimentação do Comau Six no RoboDK. 

26/11/2024 Início do estudo da linguagem PDL2 de programação dos robôs Comau. 

28/11/2024 Programação de uma tarefa de movimentação do robô Comau Six. 

03/12/2024 Preparação para a programação de uma tarefa de manipulação de copos pelo Comau Six.  

10/12/2024 Início da modelagem cinemática inversa de posição. 

12/12/2024 Teste do programa de empilhamento a direita e a esquerda de 6 copos. 



17/12/2024 MCI de Posição do rob 3R Cotovelar. 

19/12/2024 Comandos MOVE TO na linguagem PDL2. Comandos de decisão e de laço. 

07/01/2025 Início da programação da tarefa do elevador no Comau Six usando entradas e saídas virtuais. 

09/01/2025 Uso de dados e de variáveis pré-definidas na linguagem PDL2. 

14/01/2025 Testes dos programas do elevador.  

16/01/2025 Geração de trajetória. 

21/01/2025 Sintaxe e campos do MOVE ALONG PATH em PDL2. Tarefa de soldagem de uma parábola invertida. 

23/01/2025 Gravação das posições para a programação da tarefa de soldagem: home, aux1, aux2 e 13 nós. 

28/01/2025 Testes e melhorias dos programas da tarefa de soldagem. 

30/01/2025 Testes finais dos programas da tarefa de soldagem. 

04/02/2025 Revisão e comentários dos exercícios de MCI. 

06/02/2025 Procedimento de calibração de ferramentas no Comau Six por um ponto e três direções. 

11/02/2025 Aplicação da calibração num modelo de ferramenta de soldagem. 

13/02/2025 Revisão e comentários dos relatórios da tarefa de soldagem. 

18/02/2025 Revisão geral dos conceitos e das aplicações vistas na disciplina de Robótica. 
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