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Periodo Letivo: 2 /2024

Carga Horaria Total: 60 horas/aula Créditos: 04

Natureza: Tedrico-préatica / Optativa

Area de Formacéo - DCN: Profissionalizante

Competéncias/habilidades a serem desenvolvidas: C01, C02, C03, C04, C08, C09,C10, C13

Departamento que oferta a disciplina: DEM-DV

Atendimento extraclasse aos alunos
Local: Laboratério de Robdtica (sala 305)
Horéario semanal: segunda, 13:50 a 15:30

Metodologia de ensino Atividades Avaliativas Valor
- Aula expositiva - 4 Tarefas praticas 4x 20
- Uso de quadro e datashow - 1 Lista de exercicios 20

- Trabalhos praticos em grupo
- Listas de exercicios

Total 100

Recursos
Quadro branco, datashow, simuladores computacionais, robés didaticos, robd industrial.

Cronograma
Data Atividade
10/10/2024  |Apresentacao da disciplina e do plano de curso.
15/10/2024  |Apresentagdo dos simuladores RoboAnalyzer e Webots.
17/10/2024  |Principios da robdtica industrial. Classificagdo quanto ao tipo de juntas. Principais aplicagdes.
22/10/2024 [Transformacdo de sistemas de coordenadas.
24/10/2024 Modelagem cinematica direta e método de Denavit-Hartenberg.
29/10/2024 |Iniciagdo ao robd didatico Robix.
31/10/2024  |Iniciagdo ao simulador RoboAnalyzer e Matriz de Transformagdo Homogénea.
05/11/2024 Modelagem Cinematica Direta do robd 3R Cotovelar.
07/11/2024 Pratica de calibragdo do rob6 Robix. Obtengdo dos Offsets e dos fatores de conversao.
12/11/2024 MCD do robo 3R Cotovelar com deslocamento.
14/11/2024  [Término da prética de calibragdo e validagdo do robd Robix.
19/11/2024 MCD do robd Robix. Construgdo do modelo do Robix no RoboAnalyzer.
21/11/2024  |Iniciagdo ao simulador RoboDK. Simulagdo de movimentagdo do Comau Six no RoboDK.

26/11/2024 Inicio do estudo da linguagem PDL2 de programacgao dos rob6s Comau.
28/11/2024 Programacdo de uma tarefa de movimentagdo do robé Comau Six.
03/12/2024 Preparagdo para a programacgao de uma tarefa de manipulagdo de copos pelo Comau Six.

10/12/2024  |Inicio da modelagem cinemdtica inversa de posig¢do.
12/12/2024  [Teste do programa de empilhamento a direita e a esquerda de 6 copos.




17/12/2024 MCI de Posigdo do rob 3R Cotovelar.

19/12/2024 Comandos MOVE TO na linguagem PDL2. Comandos de decisdo e de lago.

07/01/2025 Inicio da programacgdo da tarefa do elevador no Comau Six usando entradas e saidas virtuais.

09/01/2025 Uso de dados e de varidveis pré-definidas na linguagem PDL2.

14/01/2025  [Testes dos programas do elevador.

16/01/2025 Geracgdo de trajetoria.

21/01/2025 Sintaxe e campos do MOVE ALONG PATH em PDL2. Tarefa de soldagem de uma parabola invertida.

23/01/2025 Gravagdo das posi¢Ges para a programacdo da tarefa de soldagem: home, aux1, aux2 e 13 nds.

28/01/2025  [Testes e melhorias dos programas da tarefa de soldagem.

30/01/2025  [Testes finais dos programas da tarefa de soldagem.

04/02/2025 Revisdo e comentarios dos exercicios de MCl.

06/02/2025 Procedimento de calibragdo de ferramentas no Comau Six por um ponto e trés diregdes.

11/02/2025  |Aplicagdo da calibragdo num modelo de ferramenta de soldagem.

13/02/2025 Revisdo e comentarios dos relatdrios da tarefa de soldagem.

18/02/2025 Revisdo geral dos conceitos e das aplicagdes vistas na disciplina de Robética.
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